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Teme propuse pentru lucrari de licenta
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Documentul prezinta temele propuse pentru lucrari de licenta de catre cadrele didactice ale
Departamentului de Mecatronica si Robotica, in anul universitar 2025-2026. Studentii
interesati sa isi aleaga o tema sunt rugati sa contacteze direct cadrul didactic indrumator
pentru detalii suplimentare si pentru confirmarea disponibilitatii.

O Libera © In curs de alocare ® Alocata

| Conf. dr. ing. lonut Cristian Resceanu
Nr. Tema lucrarii Status

1 Sistem Tncorporat de adaptare a iluminarii pe baza de matrice LED, in O Libera
industria Automotive

2 Sistem de monitorizare si control in mecatronica automobilului O Libera
3 Robot mobil pentru explorarea unui labirint O Libera
4 Sistem integrat de control inteligent al traficului O Libera
5 Tehnici de inteligenta artificiala folosind motorul grafic Unity/Unreal O Libera
6 Aplicatie pentru e-learning destinata mediului academic de stiinte O Libera
ingineresti
7 Monitorizarea si controlul unei case inteligente O Libera
8 Aplicatie WEB pentru gestionarea activitatii in cadrul institutiilor de O Libera
fnvatamant

9 Sistem de iluminat bazat pe energie solara conventionala monitorizat O Libera
de la distanta

10 Diagnosticarea automata a senzorilor intr-un sistem automotive O Libera
folosind algoritmi de machine learning

11  Sistem de franare automata pentru vehicule autonome bazat pe O Libera
viziune artificiala
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| Asist. dr. ing. Stefan-Irinel Cismaru
Nr. Tema lucrarii Status

1 Sistem interactiv implementat in Unity bazat pe tehnici moderne de O Libera
dezvoltare a continutului audio-video

2 Sistem de realitate extinsa reactiva pentru controlul robotilor mobili O Libera
3 Aplicatie de control pentru roboti cu exoschelet O Libera
4 Aplicatie de realitate virtuala cu feedback haptic O Libera

| Asist. dr. ing. Florina-Luminita Petcu
Nr. Tema lucrarii Status

1 Sistem de asistenta la parcare bazat pe senzori ultrasonici si O Libera
microcontroler

2 Sistem mecatronic de control al unui brat robotic bazat pe O Libera
recunoasterea gesturilor umane

3 Sistem inteligent de control al iluminatului intr-un vehicul electric O Libera

4 Platforma mobila autonoma pentru livrari in interiorul cladirilor O Libera

| Prof. univ. dr. ing. Dorian Cojocaru
Nr. Tema lucrarii Status

1 Tehnici de vedere artificiala si inteligenta artificiala pentru aplicatii in O Libera
industria automobilelor

2 Tehnici de vedere artificiala si inteligenta artificiala pentru aplicatii in O Libera
constructii

3 Tehnici de vedere artificiala si inteligenta artificiala pentru aplicatii in O Libera
agricultura
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| Prof. univ. dr. ing. Dorin Popescu
Nr. Tema lucrarii Status

1 Sistem mecatronic de sortare dupa culoare a unor piese sferice de O Libera
dimensiuni mici.

2 Robot delta O Libera
3 Omni Wheels Robot O Libera
4 Fabricatia virtuala (Asamblare robotizata implementata virtual) O Libera

| Conf. dr. ing. Cristina Floriana Pana
Nr. Tema lucrarii Status

1 Dezvoltarea unui sistem mecatronic de inspectie inteligenta cu viziune @ Alocata

artificiala (Al Vision System) Andone
Paolo-Andrei

2 Implementarea unui robot colaborativ (cobot) pentru manipularea O Libera
obiectelor in medii industriale

3 Platforma inteligenta loT pentru monitorizarea si controlul O Libera
echipamentelor mecatronice in timp real

| Conf. dr. ing. Liviu Florin Manta
Nr. Tema lucrarii Status

1 Navigatie autonoma pentru platforme robotice mobile bazata pe O Libera
cartografiere LIDAR

2 Proiectarea si implementarea unui sistem mecatronic de zbor indoor O Libera

3 Aplicatii de inspectie vizuala industriala automata utilizand sistemul O Libera
Cognex IS8100M

4 Protectia muncii in mediul industrial - Detectia si urmarirea O Libera
persoanelor pentru verificarea respectarii traseelor sigure

5 Protectia muncii in mediul industrial - Recunoasterea O Libera
comportamentelor riscante: utilizarea telefonului mobil in zone de
productie

Departamentul de Mecatronica si Robotica ¢ Universitatea din Craiova Pagina 3



| Asist. dr. ing. Horatiu Roibu

Nr.

Tema lucrarii

Realizarea unei replici functionale a automatului programabil IDEC
Izumi FA-1] utilizand o placa de dezvoltare embedded pentru operatii
la nivel de bit

Robot mobil cu roti mecanum pentru deplasare omnidirectionala si
control inteligent

Robot mini-sumo cu detectie avansata a adversarului si strategie
adaptiva de lupta

Sistem loT pentru monitorizarea mediului interior al locuintei cu acces
conditionat prin recunoastere faciala

Sistem de parcare inteligenta cu microcontroler si aplicatie mobila

Proiectarea si implementarea unui sistem de semaforizare inteligenta
cu prioritizare automata a vehiculelor de urgenta

| S.L. dr. ing. Daniela Pana Patrascu

Nr.

Tema lucrarii
Sistem inteligent cu aplicatie in domotica
Statie automata de sortat colete de tip EasyBox

Robot COMBAT MINI SUMO

Statie mobila pentru determinarea calitatii solului

Status

O Libera

O Libera

@ Alocata

@ Alocata

© In curs de
alocare

© In curs de
alocare

Status

O Libera

O Libera

@ Alocata
NEGURICI
Alexandra

O Libera
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