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REGULAMENT

Concurs national de Sisteme Mecatronice de Zbor fara Pilot - Sectiunea OUTDOOR

(’?:_: Procedura zbor Timp [minute] Cerinte minime necesare pentru indeplinirea obiectivului
1. Scriere  misiune | 60 min pentru - Sistemul Mecatronic de Zbor fara Pilot (SMZP) trebuie sda dispund de un sistem care sa permita
de zbor scrierea misiunii realizarea de fotografii aeriene, stocarea si extragerea lor.
e max. 10 min - Este necesara inregistrarea in log-ul de zbor a urmatorilor parametrii: viteza de zbor, indltimea de zbor
pentru pregéatirea AGL
misiunii _ - Este necesara inregistrarea fisierului tlog in care comisia de concurs verificd daca misiunea s-a executat
emax.5Smin conform sarcinilor de concurs
pentru executia
misiunii

Descrierea probei
Zona de concurs este formata dintr-o suprafata de tip patrat impartita in M X M, (unde M = 7) patrate egale ale caror centre sunt notate cu P11 ... Pmum
si au coordonatele cunoscute (Fig.1). Distanta dintre doud puncte adiacente este 10 m. Textul ZEM2019 este realizat din litere cu inaltimea de 1 m.
Inainte de proba se vor trage la sorti:
e cele 7 puncte in care vor fi plasate literele amintite, cu observatia ca punctele alese nu pot face parte dintre cele de pe conturul exterior si doua
puncte consecutive nu pot fi adiacente;
e orientarea fiecarei litere, care poate fi la 0°, 45°, 90°, 135°, 180°, 225°, 270°, 315° fatd de pozitia normala (Fig.2);
e inaltimea de la care se va face poza (cuprinsa intre 2 i 5 m).
Punctul de decolare al SMZP este plasat in afara suprafetei de concurs.
Concurentii vor programa o misiune de zbor autonom in care SMZP trebuie:
- sd porneasca din punctul de decolare;
- sa fotografieze caracterele de la inaltimile impuse in sarcina de concurs, in ordinea Z,E,M,2,0,1,7, pozitionand SMZP in punctul alocat
literei, astfel incat in fotografie litera sa fie orientatd in pozitia normala, cu 0 abatere de max. £15° (Fig.3);
- sd astepte 5 secunde in fiecare punct aferent literei;
- sarevind in pozitia de decolare.
Pentru programarea misiunii de zbor, se va folosi Mission Planner, iar echipele vor avea la dispozitie 60 de minute.
Dupa expirarea acestui timp sau dupa ce toate echipele au terminat de programat misiunea, receptorul de telemetrie de 433MHz al fiecarei echipe vor fi
aduse pe masa de arbitraj, Impreund cu un USB pe care a fost salvata misiunea de zbor.
Ordinea de zbor a Sistemelor Mecatronice de Zbor fara Pilot va fi trasa la sorti. Fiecare concurent va conecta receptorul propriu de telemetrie la
laptopul arbitrului, va face conexiunea cu SMZP in vederea inregistrarii misiunii de zbor, apoi isi va incarca misiunea de pe USB pe laptop-ul arbitrului
si apoi pe SMZP. Fiecare echipa are la dispozitie, Tnainte de start, maxim 10 min pentru pregatirea SMZP. Pe laptop va fi inregistrat fisierul tlog in care
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comisia de concurs verifica daca misiunea s-a executat conform sarcinilor de concurs.

Concurentul va plasa SMZP in punctul de START si da comanda de initiere a misiunii de zbor, dupa care toata misiunea se desfasoara autonom.
Timpul misiunii se va cronometra din momentul desprinderii SMZP de sol si pana la atingerea solului la aterizare.

Dupa aterizare concurentul va preda Comisiei de concurs suportul de stocare cu imaginile preluate si log-ul de zbor.

Comisia va examina log-ul de zbor, fisierul tlog si imaginile preluate.

Numairul de manse: 2.

Punctaj: Punctajul maxim este de 100 puncte.

Se va considera cel mai bun punctaj din cele doua manse.

Comisia va verifica ordinea pozelor si din log-ul de zbor indltimea la care s-au asteptat cele 5 secunde in fiecare dintre puncte.

Pentru fiecare poza corecta ca pozitionare, indltime si orientare se vor atribui cate PP=10 puncte. Pentru aterizare completa la punctul de decolare se
atribuie Incd PA=10 puncte (se admite o eroare de maxim 2 m intre punctul de decolare si cel de aterizare). Aterizarea se considerd completd daca
SMZP atinge solul si opreste singurd motoarele. Restul de BT=20 de puncte sunt atribuite ca bonus de timp.

Depasirea timpului maxim de zbor presupune ca echipa sa Incheie mansa cu punctaj zero.

Orice interventie asupra SMZP in timpul misiunii de zbor presupune ca echipa sa incheie mansa cu punctaj zero.

Bonusul de timp se acorda numai daca toate pozele sunt corecte si SMZP a aterizat singura la punctul de plecare.

Punctajul total va fi:
P2 =PP + PA+BT,

unde
e BT = Bonusul de timp care se va calcula cu relatia:
Tmax — Techipa
BT = .
Tmax — Tmin
unde
e Tmax = Durata maxima admisi a probei de concurs (5 min)
e Tmin = Cel maibun timp obtinut de o echipa care se incadreaza la bonusul de timp
e T echipa = Timpul obtinut de echipa
Observatii:

- GPS-ul este activat;
- Declansarea preludrii imaginilor trebuie sa se faca automat de catre echipamentele Sistemului Mecatronic de Zbor fara Pilot;
- Orice interventie asupra SMZP pe parcursul desfasurarii misiunii de zbor va determina ca echipa sa Incheie mansa cu punctaj zero.
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Fig.1 Suprafata de concurs. Centrele patratelor au coordonate cunoscute
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NEZISENHUI RSN

Fig. 2 Orientarea literelor (de la stanga la dreapta: 0° = pozitie normala, 45°, 90°, 135°, 180°, 225°, 270°, 315°)

Cerinte tehnice pentru Sistemul Mecatronic de Zbor fara Pilot (SMZP) — pentru competitie:
e Structura din duraluminiu din teava patrata de minim 10x10mm;

Lungime brate duraluminiu: max. 450 mm

Configuratie quadcopter sub forma de X;

Elice — la alegerea concurentilor;

Elicele trebuie sa aiba protectie;

Regulatoare - aferente consumul calculat;

Autopilot: ardupilot/ pixhawk, inclusiv clone;

GPS;

Telemetrie 433 MHz;

Radiocomands;

Baterie Li-Po cu 3 sau 4 celule (3S, 4S);

Tren de aterizare;

Sistem de fotografiere cu stocare a imaginilor pe card SD/microSD;

CONDITII OBLIGATORII PENTRU PARTICIPAREA LA COMPETITIE

luare la cunostinta;
2. Fiecare concurent trebuie sa poarte echipament de protectie format din casca si ochelari pentru protectie;
3. Fiecare echipa trebuie sa-si procure propriul echipament de protectie.

-15°  +15°

Fig. 3 Abatere de +15° a pozei

1. Fiecare concurent va fi instruit cu privire la normele de protectiec a muncii referitoare la utilizarea vehiculelor aeriene fara pilot si va semna de
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