UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
racultatea ae Automarica, Lalcuiatoare si tlectronica anul universitar 2019-2020
Departamentul: Mecatronica i Robotica {D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtamant : IF Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT - Anul | (2019-2020)
F
I'I::D = Opt
Disciplina Cod DS DO 0;:1 Cc1 S1 | L1 |P1]CT1|FV1 c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2 Sl
DC DFac
|DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Analizd matematica D35ROBL101JDF | DI 1 3 2 6 E 80
Algebra liniard, geometrie analitica si diferentiald D35R0OBL102|DF | DI 1 3 2 6 E 80
Fizica D35ROBL103|DF | DI g 2 L 5 E 69
Chimie D35ROBL104|DF | DI 1 2 1 3 E 33
|Programarea calculatoarelor si limbaje de programare D35ROBL10S|DF | DI 1 2 6 E 94
Informatica aplicata 1 D35ROBL106|DF | DI 1 2 2 \'% 8
|Limba englezd 1 D35R0OBL107|DC] DI 1 1 1 2 vV 22
|Metode numerice pasroBL20ifor | of | 1 2 11 4| E| a4
|Matematici speciale D35ROBL202|DF | DI 1 3 2 6 E 80
|E|ectrotehnic5 D35R0OBL203|DD| DI 1 3 1 1 6 E 80
|Si5teme de actionare D35R0BL204|DD| DI 1 2 1 5| E 83
IMecanic‘é D35ROBL205|DD| DI 1. 2 2 4 E 44
|Grafici asistats de calculator D35ROBL206|DF | DI 1 1 2 3|V 33
ILimba engleza 2 D35ROBL207| DC| DI 1 1 1 2 \') 22
|Educatie fizics si sport 1 p3srRoBL208|{DC| DI | 1 1 1 [ AR 11
|Educa;ie fizicd si sport 2 D35ROBL209| DC| DI 1 1 1* | A/R| 11
TOTAL 15 8 4 0] 30 14 815 0| 30
|DISCIPLINE FACULTATIVE
Fond 1 =y ~sen .
undamente 'e pedagogiei. Teoria 5i metodologia pasmcriziol oel ofac | o 2 5 v
currculumului
lintroducere in mecatronica si robotica D35MCTL211| DC| Dfac| O 2 2 4 | v
TOTAL 0 0 0jJoj o 4 0DjJ2]J0]6

* Se acorda peste cele 30 credite transferabile ale unui semestru conform Hotararii Consiliului ARACIS din data de 28.06.2012

T}RECTOR DEPARTAMENT,
RECTOR, DECAN, Prof~univ. \ir. ing. Dorian COJOCARU
Prof. univ. di+Cear [gnut SPKY, Prof. univ. dr. ing. Dan SELISTEANU



UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd anul universitar 2019-2020

Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)
Domeniul de ierarhizare: Viecatronica §i Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : IF Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT - Anul 11 {2020-2021)
ll;; Bl Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/>1 ca S1|L1|P1] CT1 |FV1 c2 S22 P2 CT2 |FVv2| SI
pC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII SI OPTIONALE
Electronica D35ROBL301 |DD| DI 1 3 111 5 E 55
Analiza si sinteza dispozitivelor numerice D35R0OBL302 | DS| DI 1 3 111 5 E 55
Teoria sistemelor D35R0OBL303 |DD| DI 1 3 111 5 E 55
Baze de date D35ROBL304 | DS| DI 1 4 1 4 E 58
Baze de date — proiect D35ROBL305 | DS| DI 1 i P 11
Informatica aplicata 2 D35ROBL306 | DF| DI 1 2 2 6 E 94
Marketing D35ROBL307 |DC] DI 1 1 1 2 Vv 22
Limba engleza 3 D35R0OBL308 [ DC| DI al 1 1 2 v 22
Electronica digitala D35ROBL401 [DD| DI 1 2 2 3 E 19
Informatica aplicata 3 D35ROBL402 | DS| DI 1 2 2 3 € 19
Bazele sistemelor mecatronice D35ROBL403 |DD| Dl 1 3 1 1 5 E 55
Bazele roboticii D35ROBL404 (DD| DI 1 3 1 5 E 69
Arhitectura calculatoarelor numerice D35R0OBL405 [DD| DI 1 3 1] 1 5 E 55
|Protectia mediului D35ROBL406 |DC] DI 1 1 1 2 Vv 22
|Limba englezd 4 D35R0OBL407 | DC| DI 1 1 1 2 \ 22
|Practici* 1 (3 sapt. = 90 ore) D35ROBL408 [DD| DI 2 643 s v] 35
IEducatie fizica 3 D35ROBL409 | DC| DI 1 1 1* | A/R 11
|Educatie fizica 4 D35ROBL410 | DC| DI 1 1 1* AR] 11
TOTAL 15 6] 6 1 30 15 5157 0 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Programare orientata pe obiecte D35MCTL309 | DC| Dfac | O 2 4 \
Proiectarea algoritmilor D35MCTL411 | DC| Dfac | O 2 2 4 \Y
TOTAL 2 0j2j]0 4 2 0| 2 0 4

* Se acorda peste cele 30 credite transferabile ale unui semestru conform Hotararii Consiliului ARACIS din data de 28.06.2012

RECTOR, DECAN, ElRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. univ. dr-CezationutoPiN Prof. univ. dr. ing. Dan SELISTEANU Praf._unividr. ing. Dorian COJOCARU



UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
Facultatea de Automatica, Lalculatoare $1 Electronica

Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Mecatronica (MCT)

APROBAT incepénd cu
anul universitar 2019-2020

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : IF Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul 111 (2021-2022)
DF
DI
A DD Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/>1 c1 Si|LL|P1] CM1 |FV1 c2 S2 | L2 P2 CT2 | Fv2 ] sI
DF: .
be ac
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Comunicatii mobile D35MCTL501| DS| DI 1, 2 1 4 E 58
Automate si microprogramare D35MCTLS02|DD| DI 1 3 1 5 E 69
Automate §i microprogramare -proiect D35MCTL503| DD| DI 1 1 1 P 13
Dezvoltarea sistemelor robotice industriale inteligente |D35MCTLS04( DS| DI 1 2 1] 1 5 E 69
Sisteme de conducere in roboticd D35MCTLS05| DD| DI 1 2 111 5 E 69
Senzori §i sisteme senzoriale D35MCTLS06| DD| DI 1 2 1|1 4 Vv 44
Microcontrolere, microprocesoare D35MCTL507|DD| DI 1 3 i1 3 E 19
|Microcontrolere, microprocesoare - proiect D35MCTL508| DD| DI 1 1 1 P 11
Mecanica fluidelor D35MCTL509| DD| DI 1 2 1 2 \') 8
Sisteme mecatronice D35MCTL601| DD| DI 1 2 1 3 E 33
Sisteme mecatronice - proiect D35MCTL602| DD| DI 1 1 1 P 11
Aplicatii ale sistemelor robotice D35MCTL603| DS| DI 1 2 1 3 E 33
Aplicatii ale sistemelor robotice - proiect D35MCTL604| DS| DI 1 1 1 P 1
Ingineria reglarii D35MCTL605| DS| DI 1 3 1 4 E 44
Retele de calculatoare D35MCTL606| DS| DI 1 3 1 1 4 E 30
Proiectare asistatd de calculator D35MCTL607| DD| DI 1 2 2 3 E 19
Sisteme incorporate (Embedded systems) D35MCTL608| DS| DI 1 2 1 3 v 33
Programarea echipamentelor de comanda numerica D35MCTL609| DS| DI 1 2 1 1 3 v 19
Practica* 2 (3 sdpt. = 90 ore) D35MCTL610| DD| DI 2 6,43 5 3 35
TOTAL 16 31.7] 2 30 16 218 2 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme de operare si limbaje in timp real D35ROBL510|{ DC| Dfac | 0 2 2 4 v
Prelucrarea digitald a semnalelor D35ROBL611|DC| Dfac | O 2 2 4 \
Managementul proiectelor D35ROBL612| DC| Dfac | 0 2 2 v
Managementul clasei de elevi D35R0BL613|DC| Dfac| O 2 2 v
TOTAL 2 0] 2 0 4 6 0 2 0 8
DIRECTAR DEPARTAMENT,
RECTOR, DECAN, Prof-umive-dr. ing. Porian COJOCARU

Prof. univ. dr. ing. DanSELISTEANU




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
Facuitatea de Automatica, Calculatoare §i Electronica

Departamentul: Mecatronicd si Robotica (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Mecatronica (MCT)

APROBAT incepand cu
anul universitar 2019-2020

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : IF Nr. sapt./sem.daca# 14| 10
PLAN DE INVATAMANT — Anul IV (2022-2023)
DF
opo| © Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/21 €1 |S1|L1|PL]JCT1|FV1] C2 52| L2| P2|CT2| FV2 sl
oC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Software industrial D35MCTL701| DS| DI 1 2 1 3 1 33
Inteligenta artificiala D35MCTL702 | DD| DI i 2 |1 5 E 69
Dinamica sistemelor mecatronice D35MCTL703|DD| DI 1 2 1 1 4 E 44
Structuri mecatronice cu automate programabile D35MCTL704a| DS| DO 3 2 2 4 E 44
Stnfr.tun mecatronice cu automate programabile - D35MCTL705al DS| DO 1 1 1 P 1
proiect
Optomecatronica D35MCTL706a| DS| DO 1 ] 2 5 E 69
Echipamente periferice si biroticd D35MCTL707a] DS| DO 1 2 1 4 \ 58
Sisteme flexibile de fabricatie D35MCTL708al DS| DO 1 2 1|3 4 E 44
Echipamente de supraveghere si alarma D35MCTL704b| DS| DO 0 2 2 4 E 44
Echipamente de supraveghere si alarma D35MCTL705b| DS| DO 0 1 1 P 11
Masini de masurat in coordonate D35MCTL706b| DS| DO 0 2 2 5 E 69
Logisticd industriald D35MCTL707b| DS| DO 0 2 1|3 4 1 44
Mecanisme si microsisteme de actionare D35MCTL708b| DS| DO 0 2 1|3 4 E 44
Sisteme de achizitie si interfete D35MCTL801|DD| DI 1 2 3 E 33
Fabricatie virtuala D35MCTLB02 | DS| DI 1 2 1 3 E 33
Elaborare proiect de diploma D35MCTL803 | DS| DI 1 6 4 \" 16
Practica elaborare proiect de diploma (4 sdptamani) D35MCTL804 | DS| DI 2 6 | 10 v 166
Mecatronica automobilului D35MCTL8OSa| DS| DO 1 2 1 2 vV 8
Mecatronica sistemelor biomedicale D35MCTL806a| D5S| DO 1 3 1 3 E 19
Software pentru sisteme mecatronice D35MCTLBO7a| DS| DO 1 2 2 3 E 19
Tehnologii pentru masini cu comanda numerica D35MCTL805b{ DS| DO 0 | 1 2 V' 8
Mecatronica cladirilor inteligente D35MCTL806b| DS| DO 0 3 I 3 E 19
Roboti pentru recuperare si reabilitare D35MCTL807b| DS| DO 0 2 1 ) E 33
Aplicatii mecatronice D35MCTL808 | DS| DO 1 3 2 \' 8
TOTAL 14 2 8 31 30 11 0 6 31 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme in timp real D35ROBL709 | DC| Dfac 0 2 2 4 \']
TOTAL 2 0j2]0 4 0 ojojojo
| I [ [ T T [ T 1
DIRECTOR DEPARTAMENT,
RE'S;TQ%} DECAN Pref_univ. dr. ii. Dorian COJOCARU
Profumiv. di Tarar fontiSpINU/ Prof. univ. dr. ing. Dan SELISTEANU



