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a. Descrierea laboratorului

Laboratorul este dedicat lucrarilor practice din domeniul mecatronicii si roboticii. Aici se desfasoara
ore de laborator si proiect care se bazeaza atat pe tehnica de calcul (calculatoare conectate la internet,
programe de uz general si specializate, software pentru dezvoltarea aplicatiilor de vedere artificiala,
periferice), cat si pe sisteme mecatronice. Laboratorul dispune de o retea de calculatoare, precum si
de echipamente mecatronice industriale, utilizate ca platforma didactica: roboti dotati cu sistem de
vedere artificiald, scannere tridimensionale, imprimanta tridimensionald. Accesul masteranzilor este
permis nu numai in timpul orelor din programa universitara ci si pentru activitati individuale dedicate
realizarii practicii informatice, a proiectelor de semestru sau a lucrarilor de disertatie. Tot in acest
laborator se desfasoara si activitati de cercetare stiintifica aferente masterului de cercetare, cat si
studiilor doctorale. Sala este dotatd cu echipamente de video proiectie si este climatizata.

b. Dotarea laboratorului

Tehnica IT si echipamente:
- Retea de 12 calculatoare
- 3 calculatoare care deservesc echipamente dedicate
- videoproiector
- Robot Adept S600 si
- Sistem de vedere artificiald AdeptInsight
- Robot Mitsubishi RV-2AJ
- Sistem de vedere artificald Congnex
- Sistem de vedere artificalda format din placd de achizitie National Instruments NI PCle-8242, +
camera Basler acA4600-10uc, 4608 x 3288, 10 fps, Color
- Drona DJI Phantom 4, durata de zbor 28 de minute (per baterie), rezolutie imagine 4K UHD
- Scanner Roland LPX-600
- Scanner Leica Geostation
- Imprimanta 3D Solido SD300
- Freza CNC 4 axe Roland MDX-40
- Camera video de mare viteza (1000 fps) Fastec Imaging InLine
- Placa de achizitie semnal video (Frame Grabber) Data Translation DT3162 — 1 convertor analog-
digital, 3 intrari multiplexate
- Placa de achizitie semnal video (Frame Grabber) Data Translation DT3133 — 3 convertoare
analog-digital, 9 intrari multiplexate

Software:
- soft licentiat Windows



software de programare licentiat AdeptDesktop
software de programare licentiat Cosirop
software de programare licentiat MelfaVision
software NI Vision Builder for Automated Inspection
software licentiat Roland Pixform Pro, Dr. Picza
software FIMS

. Discipline de la programul ROB efectuate in laborator

- Programarea echipamentelor de comanda numerica
- Proiectare asistata de calculator

- Retele de calculatoare

- Optomecatronica

- Inteligenta artificiala

- Fabricatie virtuala



