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a. Descrierea laboratorului

Laboratorul de Mecatronica si Automate programabile ofera studentilor posibilitatea de a studia,
lucra si realiza diverse sisteme mecatronice. Laboratorul este dedicat lucrarilor practice din domeniul
mecatronicii i roboticii. Aici se desfasoara ore de laborator si proiect care se bazeaza atat pe tehnica
de calcul (calculatoare conectate la internet, software pentru dezvoltarea programelor pentru
automate programabile si roboti), cat si pe sisteme mecatronice si robotice. Laboratorul dispune de
calculatoare si laptopuri, precum si de sisteme mecatronice si robotice, utilizate didactic. Accesul
studentilor este permis nu numai in timpul orelor din programa universitard ci si pentru activitati
individuale dedicate realizarii practicii, a proiectelor de semestru sau a lucrarilor de diploma, dar si
pentru pregatirea pentru participarea la concursurile studentesti. Sala este dotatd cu echipamente
audio si de video proiectie, tabld magnetica interactiva si este climatizata.

b. Dotarea laboratorului

Laboratorul dispune de 7 calculatoare si laptopuri si programe cu licenta pentru dezvoltarea
programelor pentru automate programabile si roboti. In laborator existdi mai multe tipuri de
controlere logice programabile (automate programabile) de la diversi producatori (Mitsubishi - 9,
Festo - 5, Omron - 1, Siemens - 1, Allen Bradley - 1, Horner - 3, IDEC-1ZUMI - 1, GE-Fanuc - 2)
ce conduc diverse sisteme mecatronice individuale sau integrate in trei sisteme flexibile de fabricatie.
Doua din sistemele de fabricatie contin si sisteme de vedere artificiala pentru recunoasterea pieselor.
De asemenea existda cateva sisteme robotice (robot Yamaha de tip SCARA, roboti mobili).
Laboratorul dispune de senzori si traductoare, de sisteme de actionare pneumatice, electropenumatice
sau electrice, de sisteme de control, de software ce simuleaza diverse procese. Pentru anumite
realizari laboratorul pune la dispozitie compresor, surse de alimentare electricd, aparate de masura si
control, de lipit componente electronice, etc. De asemenea in laborator se gasesc si sunt utilizate si
o serie de realizari practice studentesti premiate la concursurile nationale din domeniul mecatronicii
si roboticii.

c. Instalatii si echipamente reprezentative:

— Sistem mecatronic motor si variator condus prin intermediul unui automat programabil OMRON,
dotat cu interfatd om-masind si module de I/O ce se pot afla la distanta de automat.

— Sistem mecatronic pe 3 axe liniare condus de un controler dedicat. Sistemul este programabil si
poate realiza frezare sau gaurire.

— Sistem flexibil de fabricatie format din mai multe structuri mecatronice conduse de automate
programabile Horner, un robot Yamaha tip SCARA, sistem video de recunoastere a pieselor, sisteme
de alimentare, transport si prelucrare piese.

— Sistem de instruire cu automatul programabil japonez IDEC-1ZUMI FA1J.

— Axa liniara Yamabha utilizata in realizarea sistemelor mecatronice (2 buc.).



— Sistem educational motor + variator de turatie.
— Componente pneumatice si electropneumatice (cilindri pneumatici, distribuitoare, drosele etc.) pe
baza carora studentii realizeaza scheme pneumatice sau electropneumatice.
— Sistem de instruire in domeniul automatelor programabile format dintr-un automat programabil
Festo si un simulator software de procese.
— Sistem de distributie piese condus de un automat programabil Festo.
— Sistem flexibil de fabricatie condus de automate programabile, cu vedere artificiald - obtinut prin
integrarea mai multor sisteme mecatronice existente in laborator sau dezvoltate in laborator de un
student. Realizare studenteasca premiata cu premiul I la Concursul national de proiecte de diploma
organizat de firma SMC.
— Structurd mecatronica pentru manipularea pieselor condusa de un automat programabil Mitsubishi.
— Sistemul flexibil de fabricatie FMS-200 al firmei SMC — format din mai multe structuri
mecatronice conduse de automate programabile Mitsubishi organizate intr-o retea master-slave.
Sistemul permite studiul si utilizarea componentelor mecanice, senzorilor si traductoarelor,
sistemelor de actionare, sistemelor de conducere pentru sistemele mecatronice. Acest sistem este
format din urmatoarele:
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, pentru distributia pieselor.
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, pentru amplasat rulmenti.
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, pentru presare rulmenti.
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, pentru montare axe.
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, pentru montare capace.
Sistem mecatronic condus de un automat programabil Mitsubishi, ce realizeaza depozitarea
unor piese.

e Sisteme mecatronice conduse de un automat programabil Mitsubishi pentru transportul

pieselor.

— Structurd mecatronicd pe 3 axe condusd de un automat programabil, folositd in concursurile
studentesti organizate de firma SMC (unde studentii craioveni au obtinut premii in fiecare an).
— Sistem robotic mobil pe roti, cu calculator integrat, cu vedere artificiald, senzori detectare obstacole
si conectare la Internet.
— Roboti mobili cu diferite metode de locomotie (pe roti, biped, pe senile).
— Casca (HMD) pentru realitatea virtuald, videoproiector 3D si ochelari 3D.
— Sistem mecatronic condus de un automat programabil GE-Fanuc — realizeaza umplerea caserolelor.
Realizare studenteasca premiata cu premiul I la Zilele Educatiei Mecatronice (ZEM) sectiunea
“Realizari practice studentesti”.
— Sistem mecatronic condus de un automat programabil Siemens. Realizare studenteasca premiata
cu premiul I la ZEM sectiunea “Realizari practice studentesti”.
— Ascensor condus de un automat programabil Allen Bradley - realizare studenteasca premiata la
ZEM sectiunea “Realizari practice studentesti”.
— Simulator de intersectie semaforizata condusa de un automat programabil — realizare studenteasca.
— Simulator de casa inteligenta condusa de un automat programabil.
— Robot mobil ce permite detectarea obstacolelor — realizare studenteasca.
— Tabla alba magnetica interactiva.
— Videoproiector Beng.
d. Discipline de la programul ROB efectuate in laborator

Automate si microprogramare

Structuri mecatronice cu automate programabile
Sisteme mecatronice

Aplicatii ale sistemelor robotice
Optomecatronica

Mecatronica cladirilor inteligente.



